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Instrumento de disefio especial recargable -

La pantalla inteligente ZAPI proporciona informacion vital, como la velocidad y el estado de la bateria, y se
utiliza para personalizar los parametros de rendimiento.

Pantalla de informacion

Indicador de bajo voltaje

Indicador de falla

Indicador de temperatura del
controlador

Indicador de interruptor de
seguridad del pedal

Indicador de freno de
estacionamiento

Indicador del interruptor del
cinturén de seguridad (no se usa)

Boton de seleccion de rendimiento (arriba)

Boton de seleccion de rendimiento (abajo)

Botdn de ajuste de valor (disminuir)

Botdn de ajuste de valor (aumento)

Pantalla inteligente ZAPI para GA2 y GB2

Configuracion estandar

Mastil estandar de vision amplia
Desplazador lateral integral
Horquilla estandar

Carro estandar de clase Il
Respaldo de carga

Valvula de control de proporcidn de tres carretes

Palanca de mando
Protector de tejadillo de 88"

Pantalla combinada LCD
Neumatico Solido
Espejo retrovisor gran angular

Luces de trabajo delantera LED
Luz de advertencia LED (intermitente)

Bocina eléctrica
Salida de carga USB

EPS (Direccion asistida electronica)

Dispositivo de desaceleracion de la direccion automatica
Frenado regenerativo

Freno de embalaje electronico

OPS (Deteccidn de presencia del operador)

Extraccion del lado de la bateria
Amortiguador de elevacion electrénico

Amortiguador de descenso hidraulico
La velocidad de conduccién disminuye durante la elevacidn alta

Dispositivo opcional

Mastil de 3 etapas con vista amplia y completo
Luces de advertencia LED (giratoria/zumbador)
Neumaticos de poliuterano

Neumaticos sin rastros
Luz de trabajo trasera

Luz de seguridad azul

Horquillas largas

Componente de proteccion superior

Accesorio de componente hidraulico

Manguito de proteccion del cilindro de inclinacién
Color del cliente

Carro de cargay descarga de bateria

Sistema de control de seguridad inteligente
Deténgase en la posicion de altura especificada
Monitoreo inalambrico

Soporte de codo ajustable

1.5-2,0 t de capacidad
Reach Truck de tres ruedas hombre de pie de 36/48V
Grua horquilla eléctrica AC Serie G

CPDSR15-20

) CARACTERISTICAS

DEL REACH TRUCK

Comodidad del operador

El acolchado trasero y el reposabrazos ayudan a reducir la fatiga. *
El control multifuncién tiene un disefio ergonémico y es facil

de usar.

Todos los controles estan al alcance de la mano para ayudar

a reducir la tensién corporal.

Eficiencia de trabajo

El pequerio radio de giro hace que la direccion sea flexible y facil.

Con el control ZAPI y los motores alimentados por CA,

los sistemas hidraulicos y de accionamiento proporcionan
una excelente eficiencia energética.

La gran capacidad de la bateria para una operacion de
trabajo de un solo turno mas larga.

Con el rodillo de bateria estandar y la extraccion lateral,

el cambio de bateria es rapido y facil.

Comodo

Postura lateral para que el operador vea bien hacia adelante y atras.
El freno de estacionamiento automatico se aplica cuando el operador
abandona el compartimiento o apaga la gria horquilla.

La desaceleracién automatica programable en giros se suma a la
operacion segura.

El sistema de control de seguridad inteligente opcional ajusta
automaticamente el angulo de inclinacién y la velocidad de
conduccion segin la altura del mastil y el estado de la carga.

Utilidad

La puerta lateral brinda un buen acceso al motor de accionamiento y la caja de cambios.
Los componentes del chasis estan bien dispuestos y se puede acceder a ellos con
cubiertas superiores y frontales extraibles.

Eficiencia energética

* Con sistema hidraulico optimizado, el camion es mas
energia eficiente.

* Elfreno de motor regenerativo recicla mas energia
durante los ciclos de frenado.

« Todas las luces LED ahorran el 80% de la energia de la luz.

Vista del operador mejorada

» Eltejadillo redondeado y mas grande es elegante y se

combina con barras en angulos estratpegicos que brindan
excelente visibilidad.

* Mastil de vision amplia de nuevo disefio con cadena especial

que amplia la vision del operador mirando hacia delante.

El sistema de control de seguridad inteligente op-
cional ajusta el angulo de inclinacion y la velocidad
para mejorar la seguridad

HELIFORKLIFT CHILE SPA

Ameérico Vespucio 1151 Calle 9 Condominio 425,
Oficina 1 Agpia Il Galpon 27,
Quilicura Antofagasta

Tel: +56 9 9320 9186 Tel: +56 9 9320 9186
Santiago Antofagasta

* Los ajustes programables de velocidad y aceleracion
pueden ayudar a los usuarios a lograr una excelente
eficiencia energética.

La estacion del operador brinda comodidad y Gran visibilidad para mejorar el funcionamiento

una operacién eficiente y la seguridad

www.heliforklift.cl



CPDSR15-20 @ C€

101 | Fabricante HELI Especificaciones de la bateria Peso min. | Peso méax.
1.02 | Modelo CPDSR15 CPDSR15 CPDSR18 CPDSR20 MODELO = Tamafio (méx.) (pulg./mm) | Tamafio del compartimiento (in/mm) Eléctrica
1.03 | Numero de configuracion G GB2 GA2 GA2 DimL | DimW | DimH | DmW | DimL DimH Volts | Kwh/Ah = Type Ib/kg Ib/kg
1.04 | Capacidad de carga® b kg 3000 1362 3000 1362 3500 1589 4000 1816
1.05 | Centro de carga in | mm 24 610 24 610 2 610 24 610 2¥/50 | Bl
1.06 | Fuerza Eléctrico 36V 36V 36V 36V CPDSR15 16.5/420 16.9/430 36 136.6/930 | E155 | 3¢ 4806 | 41.1/1043
1.07 | Tipo de neumatico@ Sélido neumatico cushion cushion cushion cushion -GA2 30.5/775 | 5PZS775
1.08 | Rueda (x =impulsada) Numero delantera / trasera 2X/2 2%/2 2X%/2 2X/2 48 21.7/550 |5PZB 550H
1.09 | Tipo de operador Contrapeso de conductor de pie Contrapeso de conductor de pie Contrapeso de conductor de pie Contrapeso de conductor de pie 34.4/875 | E125
Dimensiones
201 | Altura méxima de elevacion H | in | mm 185 4700 185 4700 185 4700 185 4700 S 18.9/480 36 |4271085| ENS5 |44 41043 | 48.2/1225
2.02 | Altura maxima de elevacidn Con respaldo H2 in | mm 227 5758 227 5758 227 5758 227 5758 © 48 22:);222 62;3::3,_'
2.03 | Altura de elevacion libre H3 in | mm 45 1145 45 1145 45 1145 45 1145 | :
204 | Altura total del mastil i W | b | om 85 T 2160 ' 85 I 2160 1 85 I 2160 I 85 i 2160 ‘ S86/780 | 185/470 | 31.1/790 | 3T.6/955 32.3/825 34.4/875 | E125
2.05 | Ufas Largo X ancho X grosor L4xWxT| in | mm 42X3.9X1.4 1070X 100X 35 42X3.9X1.4 1070X100X35 42X39X1.4 1070 X100X 35 42X48X1.6 1070X122 X40 CPDSR18 18.9/480 36 42.7/1085 E155 41.1/1043 | 48.2/1225
2.06 | Longitudes opcionales 4 in | mm 33/36/48/54/60  [850/920/1220/1370/1520 33/36/48/54/60 850/920/1220/1370/1520 33/36/48/54/60 850/920/1220/1370/1520 33/36/48/54/60 850/920/1220/1370/1520 | Pasillo igual, pasillo e interseccién de 90° -GA2 ' 33.1/840 | 8PZB840 | '
2.07 | Altura del carro Sin respaldo de carga H4 in | mm 204 520 204 520 20.4 520 204 520 48 26.0/660 6PZB 660H
Con respaldo de carga H5 in | mm 41.7 1058 417 1058 41.7 1058 41.7 1058 H1 —— - T
2.08 | Inclinacién adelantefatrés o/B dEg 3};5 3;‘5 31"‘5 3!‘5 | | min. anchura del pasillo de apilado en dngulo recto ] '-39'4/1 000-'- E125 i
2.09 | Espaciado de horquillas | Fuera a fuera min/max Wi [ in [ mm 31818 | 960/200 . 37.8/18_ | 960/200 ] 37.8/1.8 | ~ 960/200 | 37.8/7.8 960200 M ‘ ' | CRDSR2D 21.1/535 21.5/545 3 |488/1240| E1S5 | 40500176 |544/1383
2.10 | Longitud total® Sin tenedor/con tenedor L/L1 in | mm 109.8/67.7 2790/1720 111.8/69.7 2840/1770 111.8/69.7 2840/1770 114.4/72.2 2905/1835 -GA2 ' 37.2/945 | 9PZB945
2.11 | Ancho total Rueda exterior W2 in | mm 423 1075 42.3 1075 42.3 1075 42.3 1075 H10 48 30.3/770 7PZB 770H
2.12 | Ancho del chasis W3 in | mm 417 1058 017 1058 4.7 1058 4.7 1058 ' ‘N
2.13 | Radio de giro R in | mm 55:( 1415 51.7 1465 57.7 1465 60 1525
2.14 | Distancia entre ejes L2 in | mm 474 1205 494 1255 49.4 1255 52 1320 Ly
2.15 | Distancia de carga3@ Cara del eje a la horquilla L3 in | mm 12.7 33 127 33 127 323 12.7 323 [ %
216  pasillo iguals asilo de merseccignde 8 || n Tmm| s dew | ez s ez e w1 | im D,
2.17 | Ancho del pasillo@ Apilamiento en angulo recto in | mm 112.8 2865 114.8 2915 114.8 2915 117 2975 R o
218 | Longitud de la cabeza® H9 in_|_mm 88 2230 88 2230 88 2230 88 2230 odeto, | - Miarg | sl | oot | Rangode | Peso deserlo(descared)
2.19 | Tejadillos protectores de espacio libre interion H11 in mm 78.2 1987 78.2 1987 78.2 1987 78.2 1987 de e mhaol:-;“;iaua CPDSMSI-GM : CPDSMSI-GBZ : CPDSR18I-GA2 : CPDSRZOI-GAZ : t°tHﬂ| extendida | respaldo| o/p  |CfDSR1S-[CPDSR1S- CPDSR18- CPDSR20-
220 | Altura del paso H12 in | mm 74 188 7.4 188 74 188 14 188 L mastil | H1  integral ntegral | tegeal e H2 H3 GA2  (GB2  GAZ  GA2
2.21 | Altura del chasis H10 in | mm 50 1271 50 1271 50 1271 50 1271 in{mm) Ib/kg Ib/kg Ib/kg Ib/kg i/mm | infmm | in/mm | deg. Ibkg | Ib/kg | Ib/kg | Ibikg
= I;ell'ldi_rzl'lizn(tjo . a— = S = e — " - e - - M250 | 98/2500|3000/1360{3000/1360/3000/13603000/1360:3500/1590 3500/159014000/1815/4000/1815| 70/1775(140/3558| 3.3/85 | 3/5 [7378/334 ??22:35&|8(13?B«545§8381!3&01
{01 | Velocidac de viaje | L-argado/descargaco | mphL | kmzh. s . L s | l ks | e | il : M300  |118/3000|3000/1360/3000/1360 3000/1360|3000/1360;3500/1570 3500/15904000/1815|4000/1815 80/2025/160/4058| 3.3/85 | 3/5 [7437/3373[7781/3529 8101/36748445/3830
3.02 Ve:oc!gag ge zlevaaon Eargagofgescargago :fm!n m/s Gg,;l;tl 0.3032(;.56 63,;1;0 0.3;205;56 53,;1;0 0.303{4%56 651)181(2)5 0.361205.53 CPDSR15-GA2 CPDSR15-GB2 CPDSR18-GA2 CPDSR20-GA2 M330 |130/3300|3000/1360/3000/13603000/1360|3000/13603500/1590 3500/1590/4000/1815/4000/1815| 86/2175(172/4358| 3.3/85 | /5 [7475/3390/7819/3546 8139/36918483/3847
:gi ‘c":p:c‘i:;a:de aien:f;‘l’i:;‘;én pRep—— cg:g: dg,'j d::zggz dg / "'""% m/s ' /15 : : T : : S : : e : _ M350 _|138/3500/3000/1360 300011360 3000/13603000/1360.3500/1 570 S0U1590 400018154000/ 1815| 90/2275/180/4558 3385 | 5 _74sm/a4ot 7343,9557|s167m04§35113m
3.05 | Gaifcacin o3 minitosde racdéndela baradetio]_Cargado/descargado Bf [ N 2925/2655 T 13000711800 _ 2925/2655 i 13000711800 34427303 i 15300/13500 1 3442/3038 | 15300/13500 | 4000 M370 ':14613700 3300!136030&]!136033)00!136030@!136035004"1590?500!159040&]!18154000!1815 93/2375(187/4758| 3.3/85 | 3/5 [7523/3412 786?!3568|8194J3?16§85386872
Peso = Nota: El eje vertical es la capacidad de carga y el eje horizontal es el M400 ;157;4000 3)00!136030CD¢’1360:3)00!136030(20.-"13603500!159033500!159040@!18153858{1?50101!25?5 199/5058| 3.3/85 | /5 [7634/3462[7978/3618(8306/37678650/3923
201 | Peso del camion® | Con baterfa de peso minimo . Tb | ke oy - o S o _ THE = g = e - 8854 = 2016 = 3500 < centro de carga, que se calcula desde la cara frontal de las horquillas M425 _immzso 1)00!13602?56;'125053)003’136030&]!13603500:’1590?41?!15503?4&'1?00363&’1650106!2?00 209/5308| 3.3/85 | 3/5 ?665!34?6!8009:3632|8339:3?8%86&38938
4.02 | Carga del eje delantero(s) | Cargado/descargado (con bateria) | b | kg 9687/4542 4394/2060 [ 9943/4656 | 4510/2112 | 10580/4736 | 4799/2148 | 11226/4934 I 5092/2238 2 3000 | | hasta el centro de gravedad de la carga. Las curvas de capacidad que MASE' | [14944500 2700 1eDRAS TN SO0 OGN SGER 310/ IGO0 R0S0 A S BEr B0 | LSS0 1 9E0R8 | SSE | 3t aianty 8037"3‘545|83m"379‘5§87”"3952
4.03 | Carga del eje trasero® Cargado / descargado (con bateria) b kg 1043/3322 473/1507 1263/3550 573/1610 1237/3774 561/1712 1265/3920 574/17718 a | | ‘§\ se muestran son para un mastil estandar con una inclinacién de cero M0 57000 2491.'11302535:11mwaoq2&@12703000;136052910113293351.?15203240!14?0121 N R | N5 G DIBR0ELO7E 0 BoGHEaN N dte
Chasis t&J 2500 e i ] grados con horquillas estandar. El cambio de la inclinacién del mastil, el M550 1217/5500 2227/1010 2160:'980;2535}115024251'1100_2690!1220;2530!11?930@13602866!130@133!33?5 258/6558| 3.3/85 | 3/5  |7945/3603(8289/3759 8575/3389§8919f4045
5.01 | Tamarno de tipo Delantera 16.25X6-11.25 16.25X6-11.25 16.25X6-11.25 16.25X6-11.25 & \§ uso de horquillas no estandar o la carga de mercancias grandes pueden _M600  |236/6000| 1985/900] 1764/8002205/1000| 1985/70012425/1100/2205/1000|2535/1150|2425/1100|143/3625|278/7058| 3.3/85 | 3/5 |B004/3630[8348/3786|8641/39198985/4075
/5.02 | Tamafio de tipo Trasera I 1 . 1 . — 10X5-6.5 _— . 10X5-6.5 - | — 10X5-6.5 10X5-6.5 . o 2000 afectar la capacidad de carga. Esta tabla se puede usar para estimar la
5.03 | Ancho de la banda de rodadura Delantera in | mm 36.3 922 36.3 922 36.3 922 36.3 922 1500 | | I | | capacidad de carga en centros de carga criticos para mastiles estandar. ,
5.05 _En e! punto m‘as‘bajo de! m,aStll ! jom o mm 38 : 95, I 3‘,@ 1 ?S Il 38 1 95 1 3.8 u “95 i CARGA (en) E & Lo = e . & cas para su situacion .
506 | Claridad del piso Centro de distancia entre ejes in | mm 4 1015 4 1015 4 1015 4 1015 ‘ Altura e e e Mastil | Freelift | Rangode RiEal e el e T |
5.07 Punto mas bajo in | mm 3 76 3 76 3 16 3 76 ;ﬂgdelo mhao?q":l ge CPDSR15-GA2 CPDSR15-GB2 CPDSR18-GA2 CPDSR20-GA2 "tl;{’;,a m:‘::;?da m::a'}do '"C":J?'ﬁ“ CPDSR15- |CPDSR15- (CPDSR18- CPDSR20-
5.08 | Altura del rodillo de la bateria in | mm L 180 7.1 180 71 180 11 180 el H1 | I';;:ﬁr&r u'é';‘ﬁ'&ir u'é';‘ﬁ'&ir sl?:ﬁr& H H2 H3 GA2 GB2 GA2 GA2
509 | Grado de inclinacién Cargado | | [ % %2 0 . ar | ar | 29 | intaion) Ib/kg Ibkg Ibkg Ib/kg ivmm | ivmm | ifmm | deg. | Ibkg | Ibkg | Ibkg | lbikg
5.10 | Frenos Servicio/estacionamiento ] Pedal-motor/Auto-eléctrico Pedal-motor/Auto-eléctrico Pedal-motor/Auto-eléctrico Pedal-motor/Auto-eléctrico T 1 e 1
Eléctrica . . ZSM360 mmoqmmgmm@ 3000/136013000/13603500/1590/3500/1 5992«1_000:131539maoq 701 775,:-160%55@. 31775 | 35 5;?13;349@ 8057/3654 59;3791;3?033947
Capacidad a las 6 h. Tasa de descarga Ah | kwh 930 325 1085 37.9 1085 379 1240 433 TECNOLOGIAS DE ENERGIA RENOVABLE ‘ ) ZSM400 1_57;40093000*13603910;1320300%3603000;13603500,”5903500,”599?924;1?&0383&1740 nmzs;wwsosa 36/910 | 3/5  [7768/3523(8112/36798414/38168758/3972
6.01 | Bateria Peso min. de la bateria b e 1980 398 2300 1043 2300 1043 5500 1134 — ZSM435 |171/43502910/1320 2822/1280|3000/136013000/13603500/1590/3417/1550 3858/17503748/1700| 80/2025213/5408| 40/1025 |  3/5  |7815/35448159/37 1/38378805/3993
Peso max_ de la bateria b ke 3300 1043 2700 1225 2700 1225 3050 1380 ZSMA50 |177/4500 280011270 2800/123013000/1360:3000/13603417/1550/3373/1500/3748/17003638/1650 82/2090/219/5558| 42/1075 | 3/5  |7837/3554)8181/371 7.8827/4003
Tamafio del compartimento de la baterfa, maximo | in e 16.5%38.5%31 420X 980X 787 18.5%38.5%31 480X 980X 787 18.5%38.5%31 A70X980X 787 21%38.5%31 535X 980X 787 Con las tecnologfas de energl'a renovable de control de CA’ la grﬁa horqui[[a ‘ Z5M470 185:4?002?5&1250;254&12003000!13603000!136033?3!1500319?;14503.533:16503527!1&00 85!2160%?227!5?58 45/1145 | 355 %7865656?|820W3723|851 1!3860;8855!4016
[ Capamdad del motqr de accionam!'entq, &0 min. c[asi.ﬁcacién. hP kW . M_,,G':.I,' 45 . ___,ﬁ_.":.lt. ) ‘4;5_ . ,6,:1 ) 4‘5 | _6‘”1 i . 15 a h orma mé s ener ia la h ora de tra ba _0 de la baterfa e ex‘tien de en un 15% ZSM480 |189/4800 2756'1250%2546!1200 3000/13403000/1360(3373/1500 3197!‘1450%3638“6503527;’1600 8621 90:;231 /5858| 46/1175 35 %787643572|3220’37248522}3865=88W4021
Capacidad del motor de la bomba, 15% Clasificacion hp kw 14.75 11 14.75 11 14.75 11 14.75 11 glay J 0. ZSM500 |197/5000{2691/1130 2535/11502932/13302778/12603042/1380|2954/1340/3351/15203263/1480| 90/2290/239/6058| 50/1275 |  3/5 f?qmsﬂszawa?sslasszmzlwwm
6.02 | Motor Capacidad del motor de direccidn, 50% Clasificacion hp kw 0.54 04 0.54 04 0.54 0.4 0.54 04 1 5 0/0 ZSM540 213/5400(2227/1010| 2160/980|2646/1200[2491/1130(2734/1240 2646/1200/3000/1360[2910/1320| 95/2425 254/6458| 56/1410 |  3/5 Em3w3.545|8381f3301|36835938§902w4094
Controles, transmision ~ hidraulica ~ direccion Tipo MOSFET/AC MOSFET/AC MOSFET/AC MOSFET/AC ZSM600 (236/6000| 1896/860| 1764/800(2271/1000| 2138/970(2359/1070(2271/10302646/1200[2535/1150|104/2640 278/7058| 65/1625 |  3/5 ';31235634{34.57;3544&?69;3977%;9113;4133
Namero de velocidad Todos los motores Infinitamente variable Infinitamente variable Infinitamente variable Infinitamente variable i ZSM650 [256/6500| 1609/730 1543/700] 1984/880| 1874/850| 2050/930| 1984/900.2315/10502205/1000/111/2830(298/7558 71/1815 | 3/5  8198/3718|8542/38748844/4011 9188/4167

NOTA: (U Los méstiles opcionales, los accesorios, las dimensiones de carga mds largas y las alturas de elevacién mas altas pueden provocar una reduccién de la capacidad. péngase en contacto con su distribuidor local. (2) El tipo de neumatico puede cambiar de poliuretano. 3 si el camién estd equipado con un desplazador lateral integral, agregue 1,2 pulg.
(@) Con carga de palet de 48" de largo y 40" de ancho, mastil de 3 etapas completamente libre de vista amplia, que permite cero espacio libre, apilamiento en angulo recto = radio de giro + distancia de carga + longitud de carga + espacio libre. (5 Mastil de 3 etapas completamente libre con vista amplia, modelo de mastil ZSM470



